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Vyhody zariadenia SPACEYE oproti konkurencnym

produktom na trhu

Upind integrita zariadenia - SPACEYE ponka pine
integrované rieSenie vSetkych podsystémov depaletizcie
objektov (podsystému pripravy a tvorby modelu reaineho
objektu, podsystému pre vyhfadavanie a urcenie miesta
uchopenia spolu s podsystémom pre uchytenie a nasledné
ulozenie objektu)
» Adaptivita systému - zariadenie SPACEYE pine adaptivne
7 htadiska tvorby modelu redineho objektu. Poskytuje pine
automatizované vytvorenie modelu redineho objektu bud
priamym zosnimanim alebo nacitanim jeho CAD 3D modelu
o Kratka doba implementacie - implementacia modelov
novych reainych objektov je realizovand do 24 hodin
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Kybernetes

Vysokd spol‘ahlivost' lokalizacie a manipulacie objektov -
zariadenie SPACEYE kombinuje technoldgie kamerovych
systémov a triangulacie s vyuZitim lasera

Vysoka rychlost lokalizécie a manipuldcie objektov -
celkova kumulovana doba (1) snimania, (2) lokalizacie
objektu a (3) uchopenia a uloZenia objektu je do 7s.
Vysokd robustnost zariadenia - zariadenie SPACEYE nem4 HHETH TR
Ziadne obmedzenia povrchovych a tvarovych viastnosti
vyhladdvanych objektov. V pripade velkosti je zariadenie
Standardne prispdsobené do verkosti europaliet. Ani
vacsie rozmery paliet nie st obmedzenim, je tu len
nevyhnutné prispdsobit snimacie zariadenie
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Senzor pre roboticke pracoviska
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Funkcie zariadenia

« « o o rpgistracia vyhfadavaného modelu
e ziskanie mraku bodov (point cloud) z hfadanej oblasti
e programove vyhladanie registrovaného modelu v pracovnom priestore
 pozicia a natocenie modelu v 3D priestore s urtenym miestom pre uchopenie objektu
pomocou robotického manipulatora a jeho umiestnenie do pozadovangého priestoru
e automatické generovanie trajektdrie robotického manipulatora pre spofahlivé a
bezpecné uchopenie a vyloZenie

Podsystemy SPACEYE

Podsystém pripravy a tvorby modelu redineho objektu

2. Podsystém pre vyhladanie a uréenie miesta uchytenia objektu (vyrobku)
roznej velkosti a tvarov v 3D priestore v hromade nahodne ulozenych
objektov (vyrobkov), vratane modulu funktnej bezpecnosti - SAFETY.

3. Podsystém pre uchytenie a nasledné uloZenie objektu (vyrobku) roznej
verkosti a tvarov z hromady nahodne ulozenych objektov v 3D priestore

3D MODEL
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3D Printer

. .
Podsystém pripravy a tvorby Pudsystem pre vyhladédvanie Podsystém pre uchytenie
modelu redlneho ob]t. kitu a uréenie miesta a nasledné uloZenie



