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Inteligentny adaptivny riadiaci modul RODIAN sa
priebezne (online) nastavuje na optimalne podmienky
riadenia na baze metdd umelej inteligencie.

Vypocet a nastavovanie optimalnych parametrov
riadenia je realizované plne automaticky, bez zasahu
procesnych inZinierov. Riadiaci modul s umelou
inteligenciou RODIAN obsahuje neurénové siete,
klasické a fuzzy riadenie a optimalizacné algoritmy.




RODIAN - Inteligentn

Panelovy regulator s umelou
inteligenciou dokaze priebezne
(online) v automatickom reZzime
regulacie identifikovat riadeny
systém, vytvarat matematicky
model riadeného technologického
procesu a nasledne automaticky
priebezne vypocitavat a
nastavovat optimalne konstanty
regulatorov. Je to samostatny

INTELIGENTNY
PANELOVY
REGULATOR

S UMELOU
INTELIGENCIOU

pocitacovy modul s farebnym
dotykovym displejom. Jeho
sUcastou sa taktieZ analégové
vstupy a vystupy pre pripojenie
zariadeni, ako aj ethernetové
komunikacné rozhranie pre
pripojenie do distribuovanych
systémov v priemysle alebo

v domacnostiach.

uldtor (RODIAN-IPR)

Inteligentny panelovy regulator
je ako hotovy vyrobok urceny
na automatickd regulaciu
technologickych procesov. Je
mozZné ho umiestnit priamo

do vyroby ako aj do velinov a
riadiacich centier vyrobnych
podnikov a v neposlednom rade
do domacnosti.




RODIAN - rlemyselna karta do r1ad1ac1ch systemov (RODIAN karta)
» Gl ol T
selna karta do nadc& 4
ov pre automatl
, ezZneé zi;kfvanie
matematickych mod
nastavovanie regulacn
kons‘; a optimalne ﬁademe
technologickych procesov.
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MODUL S UMELOU
INTELIGENCIOU DO
RIADIACICH SYSTEMOV
TECHNOLOGICKYCH

. PROCESOV



RODIAN - Inteligentny mobilny kufor (RODIAN-IMK) — vyvojové pracovisko

Inteligentny mobilny kufor Sacastou tohto vyvojového
predstavuje kompletné vyvojové pracoviska je priemyselny modul
pracovisko —regulator s analégovymi a
MOBILNE VYVOJOVE pre analyzu, modelovanie digitalnymi vstupmi a vystupmi,
PRACOVISKO PRE a optimalizaciu vyrobnych ethernetovym komunikacnym
OPTIMALIZACIU RIADENIA technologickych procesov v modulom a vizualizacnym
TECHNOLOGICKYCH priemyselnych aj v laboratérnych ~ dotykovym panelom.
PROCESOV S VYUZITIM pod mienkach.

UMELE]J INTELIGENCIE




InStrukcie do pocitacovych riadiacich systémov
v jazykoch C, C++, C# a programovacich jazykoch PLC.

Softvérovy modul neurénovych sieti — Instrukcia NN
(F11-F44) —>

(alfa) —

(learning_error_max) —> (buffering) —>
(max_diff_sample) —> NEUTRAL NETWORK (cpt_err) —
(rank_of_system) —>

-- (RT_learning_error_max) —> (NN)
(error) —
(learning) —>
--(learning_error) —>
(wi-w8) —>

Softvérovy modul stavového popisu systému — Instrukcia SS

(F11-F44) —>

(input_u) —> STATE SPACE

-- (number_of_samples) —>
(rank_of_system) —> (SS)
(sim_input_u) —>>
(sim_mode) —>
(X1_0-X4_0) —>




Softvérovy modul vypoctu optimalnych konstant regulatora — Instrukcia LQCN

______________ (epsilon) —>

_______ (count_K) —

""""""""" (F11-F4&) >E LINEAR QUADRATIC ... (gn k) —
e CONTROL - o)
--------------- | == (LOCN) ----m--o- (K1-K4) —

------ (rank_of_system) —> smmmmeeeeee-- (N)—>

--------------- (51-54) —>

Softvérovy modul
fuzzy riadenia —
Instrukcia FC

Softvérovy modul stavového regulatora — Instrukcia SC

-------------- (block_am) —>
------------ (dead_zone) —
-- (delta_AUTO_MAN_max) —>
------------ (delta_RAMP) —
--------------- (delta_SP) —
---------------- (eu_max) —
---------------- (eu_min) —
------------ (eu_out_max) —

------- (AUTO_output) —>
____________ (count_u) —>

------------ (eu_out_min) —> T S g FUZZY
oeeeemeeeeee- (Kka) > STATE CONTROLLER (-2~ (mose.autAUT0) CONTROL
____________ (MAN_output) —> (SC) - (mOde—OUt—MAN) = (FC)

--------- (mode_RSP) —>
-------------- (ramp) —>
---------- (ramp_out) —
----------- (ramp_SP) —>

----- (mode_out_request) —»
_______________ (mode_SP) —
N

-------------------- (pvt) —
-------- (rank_of_system) —>
-------------------- (RSP) —>
----------------- (u_max) —
----------------- (u_min) —



Aplikacie

Vyrobné podniky a spolocnosti | Energeticky priemysel | Hutnicky priemysel
| Potravinarsky priemysel | Teplarensky priemysel | Strojarensky priemysel |
Vodérensky priemysel | Letecky priemysel

| Vesmirny vyskum | Servisné strediska | Vyskumné strediska

| InZinierske spoloc¢nosti zaoberajice sa automatizaciou

| Distribucné obchodné spolocnosti | Projekéné spolocnosti

| Vyskumno-vyvojové pracoviskd | Univerzitné laboratérne pracoviska

Toto zariadenie bolo vyvinuté s finanénou podporou z EU rdmci Operaéného programu
KONKURENCIESCHOPNOST A HOSPORARSKY RAST
Kod ITMS: 25110320026
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